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BlueBob - mechanicka likvidace plevel? robotem

Projekt BlueBob je alternativou k chemické likvidaci plevell v porostech cukrové fepy. Cely projekt byl zahajen v nedavné
dobé a jeho cilem je vyvoj autonomniho robota pro bézné polni pouziti v porostech s cukrovkou.

Breeding progress
together

K realizaci projektu jsme navazali spolupraci s vyvojovym centrem Fraunhofer pro rentgenovou technologii EZRT a
s p?ednim vyvoja?em zem?d?Iskych robot? firmou NAIO-Technologies.

Pro st?edn? velkou spole?nost, jako je STRUBE, je d?leZité investovat do budoucna a zarove? udrziteln?, aniz by
to ohrozilo ekonomické cile firmy. P?isli jsme s touto mySlenkou, protoZe i tato alternativa dava smysl v p?stovani
cukrovky.

Ve spole?nosti Strube dlouhodob? pracujeme s algoritmy a um?lou inteligenci ve vyzkumu kvality osiva. S
technologii jsme vyvinuli automatizovanou analyzu kli?ivosti a polni vzchazivosti. Robot je schopny p?esn? spo?itat
jak polni vzchazivost, tak i rozpoznavat r?zné fenotypy cukrové ?epy, zm??it plochu listového aparatu, vyhodnotit
homogenitu porostu i napadeni listovymi chorobami.

Takeé jsme jiz dokon?ili vyvoj d?lezitych funkci, které jsou nezbytné pro ?innost robota na likvidaci plevel?.
Myslenka celého projektu se ndm nezdéla abstraktni, ale naopak realisticka a proveditelnd. bude aktivn? p?ispivat
k udrzitelnym zem?d?Iskym metodam a postup?m, které jsou v souladu se sou?asnymi socialnimi, ekologickymi a
ekonomickymi o?ekavanimi.

Méte otdzky, zajimé Vas n?co konkrétniho? NapiSte nam na nas e-mail: info@strube.cz
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